Glatte-Robotics

T10 Ersteinrichtung, Mapping, Delivery App, Tipps - V1

Neuer Roboter — Erste Schritte

© Benutzereinstellungen

ot T 7600 207

Bitte folgen Sie den Anweisungen, um den Standort
wiederherzustellen

*@

Drilcken Sie die Taste auf der Rickseite des Roboters

Neue Roboter haben in der Regel keine

Grundriss-Karte (Resource) gespeichert und

kénnen daher nicht auf einen Standort

positioniert werden.

Folgende Schritte muissen durchlaufen werden:

1) Kunden-Store in Cloud einrichten, Roboter
von Inventur in Kunden-Store transferieren.
(Separates Thema)

2) Grundeinstellungen im Supersetup
vornehmen

3) Kartierung (Mapping) durchfiihren

4) Delivery App Einstellungen

Grundeinstellungen
e Supersetup aufrufen (Moglichkeit a)
uber Sandwich Symbol links oben ->
Passwortseite geht auf -> Mehrfachklick
auf den Passworttext 6ffnet Superpasswort
eingeben
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Grundeinstellungen
¢ Supersetup aufrufen (Moéglichkeit b)
uber Sandwich Symbol links oben ->
Passwort 0000 eingeben -> Einstellungen -
> Uber mich -> Mehrfachklick auf
Hersteller -> Superpasswort eingeben

Daemon lauft

Automatischer App-Start

Geplantes Neustarten

Sprache

Datenzentrum

F o 187

Systemmenduleiste ausblenden

Deutsch

Data Center Zone1(Europe Region)

Grundeinstellungen

e Systemsetup -> Drei Schalter
ausschalten: Daemon, Auto App Start,
Systemmendileiste (Android)
Zum Schluss nach allen
Einrichtungsvorgangen nicht vergessen
diese wieder einzuschalten!

e WLAN WiFi einrichten

¢ Datencenter Europe auswahlen

e Priifen ob Verbindung erfolgreich
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A o Fowze | Grundeinstellungen
‘ e Software update
Re o e Uber -> SW Version 6ffnen
. esm—— S e Im Falle ein Update ist verfligbar,
o2 400004 erscheint eine Update Schaltflache
Fabrgestelversion e Falls nicht, in der Cloud prifen ob die
Version auf dem Roboter die aktuellste
A e WA, ist. Falls nicht, auf den Roboter
schieben und mit der Update
Schaltflache den Update starten
Grundeinstellungen
. e Datum & Uhrzeit
. Android Oberflache mit Kreissymbol
offnen
e Android Einstellungen 6ffnen
Zeitzone auswahlen -> Brissel
. Dann Auto-Uhrzeit und Auto Zeitzone

aktivieren
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Supersetup

T 63%W 21:56

WLAN o
N WLAN
= ddsp Erfolgreich verbunden
ra Ressourcenverwalt
ung
fs Systemeinstellunge
n
8  Energieverwaltung
% DevBoost Gastzugang
& Admin

D Uber = HUAWEI-4YBDBA_HiLink

= PYUR-F632GG

Supersetup - WLAN

¢ Normales WLAN mit oder ohne Passwort

e WLAN Aktivierung iiber eine Webseite -
funktioniert nicht. Man landet im Intranet, der
Robo kann die Webseite nicht 6ffnen.
Work around - Nach Login in Android den
Browser offnen -> http://neverssl.com
eingeben. Dann sollte sich die Webseite 6ffnen.

F 63%W 21:56

a«
Gastronomie v
W WLAN
Supermarkt
5 Ressourcenverwalt
ung
ol Systemeinstellunge
n
-~ K38 T10
Energieverwaltung
3 Admin e
* Alco aussen
i Uber
* Alcol cuaiisier]

Metro Dresden T10 Aktualisierungszeit: 2025-09-09 09:20:C

Supersetup - Ressourcenverwaltung

e Gastro / Supermarkt
-> Auswahl Gastro

e In der Cloud gespeicherte Karten
(Resourcen) kénnen an dieser Stelle auf
den Roboter geladen werden

e Danach sind diese im Installation Assistant
(Mapping App) und der Delivery App
auswahlbar

= 63%M) 2157

a
Daemon lauft
WLAN
ra Ressourcenverwalt
una
w Systemeinstellunge Automatischer App-Start

n
3  Energieverwaltung
Systemmeniileiste ausblenden
£ Admin
Uber
Geplantes Neustarten °

Sprache Deutsch

Datenzentrum Data Center Zone1(Europe Region)

Supersetup - Systemeinstellungen
o Softschalter - Bei Kartierung und
ldangeren Einstellungen und Android die
oberen drei Soft-Schalter ausschalten
e Geplantes Neustarten - wichtig, da SW
bei langerem Betrieb korrumpieren kann
o Datenzentrum - muss EU Region sein

T 63%W 2157
Verbindung zum Datenzentrum Erfolgreich verbunden

@

LA App-Starts anzeigen

rp Ressourcenverwalt
ung
n  Systemeinstellunge

" Benutzerpasswort

(@ Energieverwaltung
2 Admin Anzahl der Ablagen Vier Ablagen

D Uber
Cloud-Benachrichtigungskonfiguration

T3-Etagen-Konfig

Begrenzung der Anzahl der Werbebildschirm-Materialien

Supersetup - Systemeinstellungen
e Datenzentrum - muss erfolgreich
verbunden sein
e Benutzerpasswort - Aktivierung,
Passwort wird im normalen Setup
eingestellt
e Anzahl der Ablagen - nachstes Bild

Abbrechen Fiicher einstellung ® speichenn

Original Gesndert

Bitte wahlen Sie das Fach aus, das Sie entfernen machten

Supersetup - Systemeinstellungen
¢ Anzahl der Ablagen - Einstellung
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@

WLAN

< Ressourcenverwalt

una
Energieverwaltung
£ Admin

D Uber

= 63%W 21:59
T3-Etagen-Konfig

Begrenzung der Anzahl der Werbebildschirm-Materialien
Ortungsmodus

Laserortung

Dreidimensionales Sehen L ]

ROS-Konfiguration

Supersetup - Systemeinstellungen
e Ortungsmodus - T10 Laser
e« ROS-Konfiguration - nachstes Bild

ROS-Konfiguration

offene Geschwindigkeitsbegrenzi

Konservativer Betriebsmodus

Wartezeit fiir Ausweichmaniver

10s —_—

ROS-Konfiguration T 63%W) 2159

ung

Supersetup - Systemeinstellungen

e Geschwindigkeit mehr als 1m/s ist
maoglich

e Konservativer Betriebsmodus - sicherer
Betrieb in belebter Umgebung

e Wartezeit bei Ausweichmanover - Zeit
bis der Robo eine Ausweichroute nimmt
(Stauerkennung in Einstellungen
eingeschaltet)

WLAN

. Ressourcenverwalt

~ una

s Systemeinstellunge
n
Energieverwaltung

2 Admin

D Ober

T 3% 2159

Eﬁmﬁf?

L 5 10h4m
Auto-Ladefunktion L
Akkuladestand fir automatisches Aufladen 15%
Minimaler Akkuladestand 5%

Standard wiederherstelien

Supersetup - Energieverwaltung

e Auto-Ladefunktion - notwendig auch in
Zusammenhang mit Arbeitszeiteinstellungen

¢ Akku autom. Aufladen - nur im Leerlauf,
Aufgaben muss erst beendet werden!

¢ Minimaler Akkuladestand - bricht Aufgabe
ab und fahrt zur Ladestation; Minimal sollte so
hoch eingestellt sein, dass der Robo es bis zur
Ladestation schafft. Das kann bei Promo Tour in
Supermarkt 20 Minuten dauern!

F O 2159

Supersetup - Energieverwaltung
e Arbeitszeiteinstellungen

Arbeitszeiteinstellungen automatisieren
Start, Ende und automatische Aufladung.
Auf jeden Fall einstellen, damit Personal
sich nicht darum kiimmern muss.

¢ Transportmodus - ein/aus

F oD 2200

Testtool

Markerkartierungstool

Supersetup - Admin
e Superpasswort - kann geandert werden
¢ Testtool - Die Test App muss installiert
sein; Systemtests konnen damit
durchgefihrt werden
¢ Markerkartierungstool - Link zu
Installation App
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= 63%M 22:00

Supersetup - Uber

@
Name K38 - . .
. e SW Version - mdgliche Updates werden
o Ressoucemenwatt angezeigt, nachdem diese von der Cloud
N g ] - automatisch oder manuell zum Roboter
2] Energieverwaltun SN 2C.CIEGET-FO:B0 = -
g ’ geschoben werden - nachstes Bild
(ibe FW Version
SW Version
Fehleraufzeichnungen
Upgrade des Softwarepakets ER—— e Falls ein Update verfligbar ist, erscheint

App Version globalv2 8 0-0-gbs10839
ROS Version v2.9.1¢1-0-9102e591
Fahrgesteliversion ¥1.0.13-09d4219¢a

Launcher-Version

Versionsnummer des Kartenerstellungstools v4.9.2-0-ga26ac5d

Keenon-Fernassistent-Version v33.10

Basisdienstversion

auf dieser Seite eine Update
Schaltflache, mit welcher der Update
gestartet werden kann

Historie
2026-02-19 (101808): Die volistandige Streckenplanung ist aufgrund von
Positionsabweichung oder eines Hindernisses fehigeschlagen
20260219 (119100): Der abgefragte/aktualisierte/geldschte Zielpunkt existiert nicht
20260219 (119123) Widerspruch mit der eindeutigen Beschriinkung des Lageplans
2026-02-19 (119100): Der abgefragte/aktualisierte/geldschte Zielpunkt existiert nicht
2026-02-19

(119100): Der abgefragte/aktualisierte/geloschte Zielpunkt existiert nicht

Supersetup - Fehleraufzeichnungen

Historie von Fehlfunktionen ist an
dieser Stelle aufgelistet
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Installation Assistant

K38 T10

Mapping-Bereitstellung

im Einsatz

Hilton Dresden

O @ B

Installation Assistant

mapping_60:FB:00:91:2...

Karte verwenden

Existierende bearbeiten oder
Neue Karte erstellen

L4
English
Bxis

'l

FRRE
Deutsch

Francais

Installation Assistant — Scannen

Unter dem Erdball Sprache auswdhlen

Im Falle einer existierenden Karte kann
man in der Vorschau auswahlen, ob man
neu scannen oder scannen fortsetzen
mochte

® map virtual¥ial

& map speedives

@)
o

Installation Assistant - Vorschau

Vorschau - eignet sich auch gut, wenn
man schnell den Robo in einer Karte neu
positionieren mochte

Standortwechsel driicken, Mauszeiger auf
richtige Position schieben, linke Maustaste
driicken und in die richtige Blickrichtung
ziehen

Installation Assistant — Karte verbessern

Larm - mobile Hindernisse ausradieren,
weiBer Gummi fUr innere Flachen, blauer
Gummi fir AuBenbereiche

L

Installation Assistant — Karte verbessern

Geschwindigkeitsbegrenzungen
festlegen

~mehr" rechts oben anklicken und
oberstes Feld Geschwindigkeitsbegrenzung
auswahlen

Rechteck auf zu begrenzende Flache
ausrichten und Geschwindigkeit
festlegen
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Installation Assistant — Karte verbessern

e Verbotszonen - Treppen, Gruben, Glaswande
und alle Bereiche, die nicht durchfahren werden
dirfen, missen mit Sperrlinien oder
Rechtecken abgesperrt werden. Sonst kann es
passieren, dass der Robo eine Abkiirzung z.B.
quer durch Tischreihen nehmen will, bei enger
Durchfahrt einfach stehen bleibt und sagt
einem im Wege stehenden Stuhl Platz zu
machen.

Installation Assistant — Karte verbessern

e Verbotszonen - Linien, Rechtecke und
Polygone stehen zur Auswahl.

e Radiergummi - unter ,Verboten Linien
setzen" ist auch der Radiergummi
vorhanden. Vorsicht, das funktioniert nur
richtig im Menutpunkt ,Larm beseitigen®!

3

Installation Assistant - Haltepunkte

e Ladestation speichern

e Essensausgabe - Mehrere Origins kdnnen
fir Kiche, Spule, BegriBung gesetzt und
benannt werden

e Tischnummern nacheinander abfahren
und speichern. Kurze Name z.B. T1, T2,
vergeben, damit die Liste in der Delivery
App uUberschaubar bleibt

@& Multi-Maschinen-Verwaitung
o Tabellennummernpartition

< Routinetest

Installation Assistant - weitere Punkte
e Multi-Maschinen-Verwaltung
¢ Tabellennummernpartition
e Routinetest

Multi-Maschinen-Verwaltung

Ladestation setzen

Maschine binden

Warteschlange am Essensausgabe

Installation Assistant - Multi-Maschinen

¢ Cloud Store - Alle gemeinsam arbeitenden
Robos missen im selben Cloud-Store sein

e Robo Settings - mussen identisch sein

¢ Installation Assistant - muss bei allen
angeschaltet sein

e Ladestationen fir die weiteren Roboter
der Gruppe werden mit dem Master-
Roboter kartiert und den einzelnen
Robotern zugeordnet
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< Multi-Maschinen-Verwaltung Installation Assistant — Multi Maschinen
T e Maschinen binden auswahlen

Hicht gesetzt
Maschine binden
Masching Tuim Synchrond

Nicht gebunden

Warteschlange am Essensausgabe
Roboterwarieschiange am Essensausgabe f

ot S0 | Installation Assistant — Multi Maschinen
s e Alle Roboter des gemeinsamen Stores
osraeroaTons? svon werden angezeigt und kénnen miteinander

verbunden werden

= g7 Installation Assistant — Multi Maschinen
Wecation Warteschlange an Essensausgabe
5 R e Ist nur Platz fir einen Roboter, missen
eine Fillung (B Enzelessensausgabebefiliung Mehressensausgabebefuliung R . »
scn sich die anderen anstellen und rtcken nach
e Bei genligend Platz am Pass kann die
Beflillung parallel erfolgen - jeder Roboter
hat seinen eigenen Platz

+ Wahlen Sie die Essensausgabe aus

< Wiihlen Sie die Essensausgabe aus Installation Assistant p— Multi MaSChinen
e O S e Auswahl der Essensausgabe

< Tabellennummernpartition .. | INnstallation Assistant -
Tabellennummerpartition
e Damit der Lieferbildschirm Uberschaubar
bleibt, kann man Raume oder Tischgruppen
erstellen. Diese Gruppen werden in einer
Kopfzeile angezeigt. Darunter befinden sich
dann die zugeordneten Tischnummern.

Raum 1 12 bearbeiten  loschen

Raum 2 34 bearbeiten  ldschen




Glatte-Robotics

" o o o o - » = | Installation Assistant - Routinetest
¢ Routinetest - Routen kénnen vor
i 2 e et Abschluss der Kartierung getestet werden
e Tabellennummernpartition - -
AT e Settings (Zahnrad rechts oben) 6ffnen und
g Mo e Einstellungen vornehmen
i conte Semboiotatiy Installation Assistant - Grundeinstellungen
S ¢ SN ist ersichtlich, diese ist auch die MAC-
e Adresse
S — e Modell muss korrekt sein
IO Geschaftseinstellung ¥
a ddSp
> -t Lautstirkesinetetiung Installation Assistant — Lautstdrkeeinstellungen
O Grundeinstellung
i
© Netzwerkeinsteliung
© Geschftseinstellung
B Erwenerte Einsteliung
¢ otk Netimark Installation Assistant — Netzwerkeinstellungen
© Grundeinstellung Wia O ° WLAN
B Lautstarkeeinsteliung +/ ddSp =@
DevBoost Kai36-12 - @
B Geschahiseinsteliung
DevBoost Gastzugang -~ @
CF Scte Bnmicins HUAWEI-4YBDBA_HiLink -~ @
Fbims-eins-WLAN -~ a8
Mettige - @
PYURF63266 - @
FRITZIBox 6490 Cable -~ a8
PYUR A3082 - a8 .
. P Geschafiseinstellung Installation Assistant — Geschiaftseinstellungen
O Grundeinstellung vslam Daten (import, Export)

O Lautstarkeeinsteilung
O Netzwerkeinstellung
© Geschafiseinsteilung

O Erweiterte Einstellung

setting supermarket

Pfadrichtung

Dispositionspfad

Fahrposition

Routeneinsteliungen

setling customArea

¢ Vslam Daten kénnen importiert und
exportiert werden

e Setting supermarket - ein/aus
Um den Liefermodus zu nutzen,
Supermarkt Modus ,,.aus"™ wahlen.
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f)ﬁ&;_um-uu—u

Installation Assistant — Geschiftseinstellungen
e Pfadrichtung - Blaue Linie gedruckt
halten, bis das Auswahlmeni aufgeht
¢ Fahrtrichtung zwischen den Punkten
auswahlen
e Gelbe Pfade konnen keine EinbahnstraBBen
sein

B e e i st et g ) ~
< Installation Assistant — Geschiftseinstellungen
e Dispositionspfad - kann angezeigt und
Pfad generiert werden
e Bei nachtréglichen Anderungen in der Karte
it sollte der Pfad neu generiert werden
(635 v
Fabrpoattion 231 | Installation Assistant - Geschaftseinstellungen
< Fahrposition
« Uber die Seite fahren - ausgeschaltet bei
; einem Roboter, fahrt mittig
e Rechts- oder Linksverkehr macht bei
mehreren Robos Sinn, damit sich
begegnende Robos ohne ausweichen zu
mussen aneinander vorbei fahren
< — """‘i S Installation Assistant — Geschidftseinstellungen
S = o, — * Routeneinstellungen - Neue Route aus
- — Menu auswahlen und Haltepunkte
et = zuordnen.
P oo WS e Mehrere Routen desselben Routentyps mit
oy weiog ettt 1| verschiedenen Haltepunkten sind maéglich
¢ Installation Assistant — Geschiftseinstellungen
. ¢ Setting Custom Area - teilt die
= Gesamtflache in Areas fur die z.B.
regionale Ansagen eingestellt werden

kénnen - Delivery App Sound Settings ->
Benutzer definierte Sprache fur Bereiche
e Links unten Vermeidungspunkt setzen
e Rechts unten Custom Area hinzufligen -
Quadrat geht auf zur Eingrenzung

10
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£ Einstellung

© Grundeinsteliung
B Lautstirkeeinstellung

[ Netzwerkeinstellung

Geschiftseinstellung

Routeneinstellungen

setting customAr

ea

Femgesteuerter Roboter

Installation Assistant — Geschiftseinstellungen
Ferngesteuerter Roboter - darunter
befindet sich ein QR-Code. Der Link 6ffnet
eine Fernsteuerung. Voraussetzung ist,
dass sich Roboter und das Tablet oder
Smartphone im selben WLAN befinden.

rnaesseete oot

< Einstellung
O Grundeinstetiung

B Lautstarkeeinsteliung
B Netzwerkemnstellung

B Geschiftseinsteliung

© Ermeiterte Einstelkng

Wahlen Sie den B

Erweiterte Einstellung

ereich aus, in dem sich die Maschine befindet

Funktionsschalter

repositionieren

Dispositionsmodul Einstefilung

TorEinstellunger

n

gen

etk senstellungen wiederherstellen

Installation App- Erweiterte Einstellungen

Super Passwort eingeben

Bereich - Europa

Funktionsschalter - Animation Video des
Installation Assistant aus/an

Die bei jedem Installationsschritt
aufpoppenden Videos kdnne hier
deaktiviert werden.

Repositionieren - wie Installation App

< Einstellung
© Grundeinstellung

O Lautstarkeeinstellung
O Newzwerkeinstellung

@ Geschatiseinstellung

Dispositionsmodul Einstellung

il

m

Installation Assistant — Erweiterte Einstellungen

Dispositionsmodule Einstellungen
Channel - Verbindung Roboter zu Rufknopf
System - bei Interferenz mit anderen

Geraten kann hier der Kanal gewechselt

werden

Installation Assistant - Erweiterte Einstellungen

Tor Einstellungen
Tor beschreiben anklicken

Installation Assistant - Erweiterte Einstellungen

Rechteck offnet sich — an Tor positionieren

Tirnummer, MAC-Adresse,
Schwenkrichtung angeben und
bestatigen

Il
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Installation Assistant — Erweiterte Einstellungen
e Stauzoneneinstellung - Stauzone mit
Rechteck markieren und Zeit des
Hochbetriebes einstellen

Vieskday

O Lunch 11~14 [ Dinner17~21 T Custom 0 23 -
Viewskond

[J) Lunch 11~14 [ Dinner 17~21 [ ) Custom © 23

Installation Assistant — Erweiterte Einstellungen
e Werkseinstellungen erherstellen

==
S——

12
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Delivery App

Selgros

sotrieb T 01% M 1510

0 J‘J ) Riickkehr

Startbildschirm

e Zeigtin diesem Falle den normalen
Lieferbetrieb wenn , Liefern™ als
.Hauptmodi® eingestellt ist. Wie man das
andern kann, finden Sie weiter unten bei
Bild 18.

e Notensymbol - Audiodateien z.B. ein
Geburtstagslied kann aufgerufen werden.

¢ Sandwich Icon offnet weitere
Einstellungen

KEENON ROBOT

e Liefern

Wiinsche

Begriung und
Begleitung

8
g Teller
B Verkaufsfiihrung

Unterschiede der Modi erkid? >

@2 Einstellungen

Selgros

H1

Wé

Umlauf-Riickgabe v

Werbeférderung und

0 =

H2 03 F4

Problemlose
Sofort losfahren

o <

Beties - 90% W 15:24
© riickkehr

TKS

Betriebsmodus Liefermodus

¢ Platzierung entweder wie oben eine Ablage
pro Tisch oder Speisen fliir mehrere
Bestellungen auf einer Ablage. In diesem
Fall ist der Selbstbedienungs-Modus nicht
aktivierbar.

e ,Problemlose Abfahrt" ist ein langsamer
Anfahrstiel flr Fllssigkeiten.

e Einstellung Bild 42 ,Mehr Startknopf"

Betriebsfunktionen
e Betriebsmodus wie Liefern, Wiinsche etc.
sind links auswahlbar.
e ,Einstellungen™ (Zahnrad Symbol)
Dieses &éffnet Untermenis wo Sound, WIFI,
Geschwindigkeit, Wartezeiten etc.
eingestellt werden kdnnen.
Weiter unten die Bilder zeigen die Details der
Einstellungen.

Wahle den Gliickwunsch-Modus

Individuelle
Glickwiinsche

Sofortige
Gliickwiinsche

Der Roboter tanzt direkt vor Ort und
spieit das Geburtstagslied

e T OND 2217

Wiinsche
e Zwei Modi stehen zur Verfuigung.

<

Geburtstagsperson
Lebenslust

Ein mann mit einer
botschaft

Text bearbeiten

Bild hochladen®

Zielpunk! auswahlen
Gliickwunsch-Nachricht:

Wish you a wonderful day.

#Frei T 60% M0 2217

Individuell Gliickwiinsche
e Uber Menlipunkte gibt man Musik und
Nachrichten ein, die am Zielpunkt
abgespielt werden.

13
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< Geburtstagswiinsche @

|4

Keine Musik

® » - — <«

ered F 60% 0D 2218

ropup @0

Geburtstagswiinsche

e Bei sofortige Gllickwinsche kann man
einen Musiktitel auswahlen, der Sofort
gespielt wird.

e Die Lautstarke ist direkt einstellbar.

e Wenn der Popup Schalter aktiviert ist,
erscheint im Hauptmenu ein Notensymbole
als Shortcut.

<

w el B 60%0D 22118

Bitte wihlen Sie die Art der BegriiBung und Fiihrung

BegriiBung Flihrung

Stationare Mobile Begriiung Der Roboter bietet an der
BegriiRung 3 festgelegten Pasition eine

Der Roboter begriiit und lockt
Kunden an de festgelegten
Position an

BegriiBung und Begleitung
e Stationare BegriiBung nachfolgend
e Mobile BegriiBung ist eine Rundfahrt
gemaf einer eingestellten Route in der
Installation App.
e Fiihrung - Ein Zielpunkt z.B. Tischnummer
kann ausgewahlt werden.

Stationdre BegriiBung

e Der Robo fahrt an seinen BegruBungspunkt
und reagiert auf Personen in einem Radius
von etwa 3m mit Musik und Tanz und man
kann hier auch Flhrung starten.

e Der BegriBungspunkt muss als Origin
gemappt sein. Man kann diesen in
BegriiBung umbenennen.

< Riickgabe (=

*Frei F 60%M) 2220

Rickgabe-Route
Disk back

[Werbeeinkauf] wurde aktualisiert Klicken %

GLATTE
ROBOTIC

Umlauf-Riickgabe von Tellern
(Geschirrrundfahrt)

e Voreingestellte Routen sind auswahlbar.

e Routenpunkte werden nacheinander
angefahren, Roboter fordert auf Geschirr
abzustellen und fahrt zur Splle.

¢ Verschiedene Routen kdénnen im
Installationsassistenten oder uber die
Keenon Cloud basierend auf Haltepunkten
erstellt werden.

Werbeforderung und Verkaufsfiihrung
e Startbildschirm -
Supermarkteinstellungen ->
Werbeaktionsbild
e Promotion
e Einkaufsfiihrer

14
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Werbeforderung und Verkaufsfiihrung
¢ Robo reagiert auf Personen zeigt Mimik und
macht eine Ansage “Hi, brauchen Sie Hilfe ...."
¢ Ansage unterdriicken ->
Supermarket Configuration -> Promotion
Configuration -> Scenes: Person detected
during promotion mode -> Stille.mp3 laden.

oFrei T 60% M0 22:21
< Promotion © Riickkehr

Promotionsroute

Promo

Werbeforderung und Verkaufsfiithrung
Promotionsrunde
 Haltezeit an den Spots kann eingestellt
werden bzw. wird durch Lange des Videos
flr den jeweiligen Punkt vorgegeben
(Supermarkteinstellungen).
e Mehrere Routen basierend auf
Wegpunkten kénnen in der Installation App
eingestellt werden.

oFrei F 60%ED 2221

\ mm\ am\ J{ALCO)

WONNTRA Mr ucusnzimaum E\ADKUN/EPH ouTi DDORTHFND
bl Nw

1 2 3 4

Werbeforderung und Verkaufsfiihrung
¢ Einkaufsfiihrer - Zielpunkte Icons
(Supermarkteinstellungen) werden zur
Auswahl angezeigt.

15
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Delivery App - Einstellungen

oinseren B 76580 2017
© Benutzereinstellungen

Bitte folgen Sie den Anweisungen, um den Standort
wiederherzustellen

©

Driicken Sie die Taste auf der Riickseite des Roboters

Startbildschirm wenn die Ortung erfolglos ist.
¢ Roboter auf Ladestation neu orten lassen
oder
¢ Sandwich Menu driicken und Passwort
»0000" eingeben, Karte erstelle etc.

Passwort
e Benutzereinstellungen ,0000"
¢ Durch mehrfach klicken auf ,,Geben Sie ein
Passwort ein® kann man auch gleich zum 6-
stelligen Supersetup gelangen ,870051".

ki *in Bewieb T 76% WD 20:18
insteliunge
Y E o

Anzeigemodus @

- = 4 e

Begriiiung und
Begleitung

@ Grundeinstell

Soundeinstellu

I g

Liefern  Geburtstagalied Rickgabe g un

@ Zottoesteverts

Grundeinstellungen
e Anzeigemodus - nur blau markierte
Betriebsmodi werden auf dem
Startbildschirm unter dem Sandwich Men(l

i angezeigt.

e W Dot > e Hauptmodus bei Start einstellen
C R TextgroBe so, dass man bei den

18 pesmgna e @D stndard > Tischnummern nicht scrollen muss
s e e Thema ist das Hintergrundbild

¢ Enstlunge weemmmne L Grundeinstellungen

@ Grundeinstelly
> ngen Emotions vorher verbergen
|1 Soundeinstellu
ngen
Begriifien Sie den Roboter
° Zeitgesteuerte

Aufgaben
Ohren berihren

& Liefermodus

Offizielle Empfehiung

Einstellungen
fiir Geschinriic

kgabe
48 Begriiung und
& Begleitung
% Supermarkiein
[«] 1 0 o

stellungen

¢« Emotion

*in Berrieb F 76%MD 20019
< Einstellunge
n

Offizielle Empfehlung

> ~Jeojc.o

Bildschimeinstellungen

| Soundeinstelly

@ Zeigesteverte
Aufgaben

& |iefermodus

Einstellungen

© fiir Geschirmie Betriebsbildschirm "
kgabe

48 Begribungung  Werbebidschim 5

& Begleitung

) 2 peumerish Meht Einstellungen )

stellungen

Grundeinstellungen
e Betriebsbildschirm - Winkel und Rotation
¢ Werbebildschirm

16
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®inBeriev T 76%MD 20119

< Betriebsbildschirm

Auswahl des Betriebswinkels Standard >

Bildschim Rotation [ @

Grundeinstellungen
e Betriebsbildschirm - Rotation

#inBetries T 76% MWD 2019
< Auswah| des Betriehswinkels

Grundeinstellungen
Betriebsbildschirm - Winkel

Primirer Bildschirm Geteilter Bildschirm

Werbeseite bearbeiten

PPT-Alco.m.

< i Grundeinstellungen
i e Werbebildschirm - An dieser Stelle
§g u geladene Videos in 9:16 Format laufen
= e permanent in allen Modi auch Promotion,
————— auBer an den Promo-Spots, falls flr diese
R separate Videos geladen wurden.
< wearareo IS | Grundeinstellungen

e Werbebildschirm -> Primarer Bildschirm
-> bearbeiten

£ Dateiauswahl

Lokale Dotei~ USB

Grundeinstellungen

e Werbebildschirm -> Primarer Bildschirm
-> bearbeiten -> USB
Wichtig - Die Dateien missen in
folgendem Verzeichnisbaum liegen:
peanut/media

e Cloud - Es ist auch mdglich Werbedateien
Uber die Cloud zu laden.
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£ = Comey
EE a0
W/ was W/

L-Wohnlr L-Badkon

{3 Dateiauswahl

£] Zuriick
2ico

Wohnirse _  Alca-Hom L-Kueshe

Ausgewshit

Grundeinstellungen
¢ Werbebildschirm - Werbedateien

< Einstellunge
n

@ Grundeinstell

= ngen

il Soundeinstellu
ngen

@ Zoesteverte
Aufgaben

4 Liefermodus

Einstellungen
fur Geschimrlic
kgabe

48 Begritung und
A Begleitung

) Supemnarkiein
stellungen

L]

Bildschimmeinstellungen

Betriebsbildschirm

< 68%W 1528

Werbebildschirm 5
Passwort

Passwort dndem >
Szenen, die von einem Passwort unterstitzt werden >
Mehr Einstellungen >

C

Grundeinstellungen
Passwort andern - Grundeinstellung ist ,,0000"

Szenen, die von einem Passwort unterstiitzt
werden - siehe nachfolgend

< 68%M 1528
< Szenen, die von einem Passwort unterstiitzt werden

Beim Wechseln/Ausschalten des Modus O
Beim Betreten der Einstellungen O
Beim Abschlietien der Ladung O
Mahizustellung Passwortschutz O
Begriibungs-Passwortschutz O

Szenen, die von einem Passwort unterstiitzt
werden

< 68%W) 1528
< szenen, die von einem Passwort unterstiitzt werden

Szenen, die von einem Passwort unterstiitzt
werden

G AU e ety -
Mahizustellung Passwortschutz O
Begriilungs-Passwortschutz O
Rilckgabeplatten-Passwortschutz [
Promotion Passwortschutz [ @
< Mehr Einstellungen Grundelnstellungen

Doppelkiicken zum Anhaten wihrend des Betriebs:

Fast angekommen e}
Motor am Abfahrtsort entsperren

Motor am Ziel entsperren O

Stauerkennung

Mehr Einstellungen

e Einmal- oder Doppelklick zum 6ffnen
des Bildschirms

e Fast angekommen - Liefert in der Nahe
aus, wenn der Zielpunkt belegt ist.

e Motor entsperren - Robo lasst sich
manuell bewegen

e Stauerkennung - Robo fahrt nach
Wartezeit eine andere Route zum Ziel

18
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Einstellunge
< n

®ingetied T 73% W) 20:42

Lautstarke
- L Lautstérke und géste bitte
== ngen
il Soundeinstellu Musik ——e 12
ngen
° *
Aufgaben
BN il 45
& Liefermodus
Einstellungen
fur Geschirriic
gae Lieferstimme
48 Begrufiung und
& Begleitung Hintergrundmusik bel Lieferung Standardmusik >
M Supemarktein
stellungen Frequenz der AbholSprachausgabe Nur einmal >

Soundeinstellungen
e Musik - Robo Musik
e Werbebildschirm - Lautstarke der
Werbedatei wird hier separat eingestellt
¢ Stimme - Robo Stimme

®inBerrieb T+ 73% W) 2042
& Hintergrundmusik bei Lieferung

Soundeinstellungen
e Musiktitel

+ Standardmusik ®

Piane music of the night ®

The Truth That You Leave (VO) @

Spring In My Step @

Summer @
¢ Gnetalunge s mmes | Soundeinstellungen
, RocigabeTon e Stimme der Bedienoberfldache
. pra Hintergrundmusik Riickgabe Standardmusik > [ Betriebsstimme
T e pap— - « Benutzerdefinierte Sprache fiir
© L™ ssstnaooen Bereiche - unterschiedliche Sprachen falls
- Bereiche definiert sind

Enstellungen
fisr Geschirrriic
kgabe

BegriBung und
& Begleitung

fmy Supermarktein
stellungen

Betriebsstimme

Benutzerdefinierte Sprache fiir Bereiche

¢ Einstellunge
n

@ Grundeinstellu
= ngen

|1 Soundeinsteliy
ngen

®inBerieb T 73% W 20:44

Hintergrundmusik Riickgabe Standardmusik >
Frequenz der der Ankunft der Nur einmal >
Zusatzfunktionen

© Aufgaben =

o~ Lefermodus

Einstellungen
Q fiir Geschirrrile
kgabe

48 BegriiBung und
&2 Begleitung

{8 Supermarktein
stellungen

Betriebsstimme

Benutzerdefinierte Sprache fiir Bereiche

Fehlermeldestimme

Soundeinstellungen
¢ Fehlermeldestimme z.B. bei Kollision

Benutzerdefinierte Sprache fiir Bereiche @

Keine benutzerdefinierten Bereiche verfiigbar.

Soundeinstellungen
¢ Benutzerdefinierte Sprache fiir
Bereiche - Bereich muissen erst definiert
sein
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< Emnellurwu

@ Grundeinstelly

== ngen

Jf|1n Soundeinstellu
ngen

° Zeitgesteuerte
Aufgaben

i Liefermodus

Einstellungen
© furGeschinric
kgabe

48 Begriungund
& Begleitung

M Sopemmarktein
stellungen

Aufgabenliste

Keine

einBeries T 73%W 2045

Neue Aufgabe hinzufugen

Zeitgesteuerte Aufgaben

Neue Aufgabe hinzufiigen - Momentan
konnen nur Statische Willkommens, Mobile
BegriiBung und Platzanweiser zeitgesteuert
werden

Aufgabenname

Modus

Startzeit
Endzeit

Wiederholen

< Aufgabe hinzufiigen

Zeitgesteuerte Aufgaben >

Zeitgesteuerte Aufgaben

Einstellungen

Statische Willkommens
Mobile Begriifung

Platzanweiser

Modus

Zeitgesteuerte Aufgaben

Momentan kdnnen nur Statische
Willkommens, Mobile BegrtiBung und
Platzanweiser zeitgesteuert werden

¢ Einstellunge
n

& Grundeinstelly
= ngen
|y Soundeinstellu

@ ZStuestsueits
Aufgaben

| o Liefermodus

Einstellungen
fisr Geschirmiic
kgabe

Begriflung und
o Begleitung

m Supermaritein
stellungen

Anzeigen

Verlauf der Tischnr.

Mehrsprachige Essensabholung

Sprache der Schaltflichen

@i Betier T 665 21:38

L &

English, Deutsch >

Vermeiden Sie, das Essen von der

Wwihlen Sie die Mahizeit Platzierungsmethode @ [ ]

des E 2u holen

Mehrere Punkte pro Ebene [
P Ehian wmdes i |

Mehrere Punkte Lieferung ® ]
g ox3 abiae ik b

Liefermodus

Verlauf der Tischnr. - zeigt haufig genutzte
Tischnummern an, kostet aber Platz auf dem
Lieferbildschirm

Mehrsprachige Essensabholung -
Bestatigungsbuttons z.B. Englisch / Deutsch
Vermeiden Sie ... - erkennt, wenn von falscher
Ablage entnommen wurde

Platzierungsmethode - mehrere Bestellungen auf
einer Ebene oder eine Ablage pro Tisch

< Emnallungo

& Grundeinstelly

= ngen

iy Soundeinstelly
ngen

° Zengesteuerte
Aufgaben

& Liefermodus

Einstellungen
fur Geschiniic
kgabe

i Begriflung und
& Begleitung

) Supermarkten
stellungen

Tischnummer Volibild

Ablageerkennung

Selbstbedienung

Zeit

Essen Sammeln Verweildaver

#InBetrieb 5 66% W 21:38

[ 8

Liefermodus
Ablageerkennung - Selbstbedienung

Erkennbare Mahnschichten (Ablagen) -
Welche Ablagen sollen liberwacht werden
Erkennbare Szenarien -
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£ Kontrolliertes Grab and Go

Ablage Einstellung

Liefermodus
Ablageerkennung - Selbstbedienung
e Auswahl erkennbarer Ablagen

Ruckgabe von Tellem wahrend des Essens

L3 ~
< Erkennbare Szenarien Li efermOd us

e Riickgabe von Tellern - T10 erkennt,
wenn Gast einen leeren Teller auf eine
Ablage stellt und liefert diesen zur Spile
vor der Fahrt zur Bestlickung

o Weitere Einstellungen

Beleg recognition

Liefermodus
¢ Weitere Einstellungen -
Belegrecognition - Gast muss Rechnung
entnehmen bevor der Robo zurlick fahrt

SinBeties T 65% W 21:40
< Einstellunge
n
Essen Sammeln Verwelldauer Pe
@ Grundeinstelly
== ngen
P
i1 Soundeinstell b 25433
ngen
Pausenzeit bei Bewegung
° Zeitgesteuerte

Aufgaben 15— a7s
& Licfermodus Geschwindigkeit
Einstellungen "
far
kgabe
10cm 1cmy;
P Oem/s 6lcm/s
& Begleitung
Rilckkehrgeschwindigkeit
E Supermarktein
stellungen 10em/s 88cm/s

Liefermodus
e Geschwindigkeit- und
Wartezeiteinstellungen

#in Betrieb T 65% M 21:40
Einstellunge
< n

Pausenzeit bel Bewegung

& Grundeinste iy

= ngen 1s —e s
iy Soundeinstel  Gocchinaigken
ngen
L
© Aufgaben
10cm/s 61cm/s

& Liefermodus
Riickkehrgeschwindigkeit

Einstellungen
Q firGeschinrilc

10em/s g8emvs
kgabe

48 BegriBung und Mehr Startknopt >

& Begleitung

(PRI R X

stellungen

Liefermodus
¢ Geschwindigkeit- und
Wartezeiteinstellungen
e Mehr Startknopf - zusatzliche
~Problemlose Abfahrt Schaltflache" im
Liefermodus
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< Mehr Einstellungen LiEfermOd us
e Lieferreihenfolge - Optimal oder in

Lieferreihenfolge Lieferung in Ordnung > . .
eingegebener Reihenfolge
e PlattengroBenauswahl - erlaubt Uber
Motor bei Pause entsperren [

den Ablagerand stehende Teller

Erinnerung an Vorabbenachrichtigung

PlattegroBenauswahl D Standardplatte >

¢ ooge wemsemne | Geschirrriuckgabe
e Einstellungen Zeiten

@ Grundeinstellu Anzah| der Loops 1 Mal >

== ngen
i Soundeinstelly  Laufzeit
ng:

Pausenzeit bel Bewegung
@ Zoiesteverte
Aufgaben 15 - 125

 Liefermodus Dauer der Emnahme

1s — 258

Verweildauer an der Geschirrspilstation

48 Begribung und

& Begleitung 1o * ol

- e —
stellungen

¢ Enstange - weesemae | Geschirrriickgabe

. ¢ Einstellungen Geschwindigkeiten

. b e Riickgabe von Tellern - Link zu

o tomage ] " S Einstellungen Liefermodus Tellerriickgabe
. 9 e Ruftischzuruckruf - Link zu Einstellungen
_—— Fernsteuerung (Bild 65) - zurlck tUber

2 fiur Geschirrie 10cm/s B0cm/s

Spule oder gleich zur Kuche

48 Begribungund  Suchen Sie
& gegleitung

- Grundeinstellu

== ngen

iy Soundeinstel
ng

@ Liefermodus

% Supermaritein Rilckgabe von Tellem wahrend desEssens  Ruftischzuriickruf
stellungen

¢ nstange - meememas | BegrifBung und Begleitung
egruung tzanweiser

i R e BegriiBung - Einstellungen

Einstellungen Gerichtspropaganda >
fir Geschirrric
isiia Werbebild unter dem Zeichentrickfilm >

48 Begrifiung und
&8 Begleitung Begriilungsverkauf 3

9 Supermarktein  gyiionire Begriifung

stellungen
& Oeburistag Tanz bel Personenerkennung in Distanz e
einstellen
Auto Tanz - Intervalldauer
Ring
a Einstellung 1s - 3s

& Femsteuerung  Mobile BegriBung

¢ Ensteunge weesemas | BegriiBung und Begleitung

BegruBung Platzanweiser e :
¢ BegriiBung - Einstellungen
& Licfermodus
Auto Tanz - Interval idauer
Einstellungen 1s - 3s
fiir Geschirrriic
kgabe

4@ Begiibungund  Moblle Begriifung

& Begleitung
Am Begriilungspunkt werden nach dem Zufalisprinzip unterhaltsame Inhalte angezeigt
p—— C
stellungen
& Goburtog Beweg deinen ful
einstellen
10cm/s —— 106m/s
a o
™ Einstellung
Bel Menschen stoppen - Intervalldauer
& Femsteverung 1s - 3s
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©inBetien T 65%W) 21:43
Einstellunge
< n

BegriiBung Platzanweiser
a Licfermodus
Anzeigen
Einstellungen
© firGeschinmic Sitzplatzseite
kgabe
4@ Begruliung und
& gegleitun
s Dauer und Geschwindigkeit
- Supermarktein
stellungen Ganggeschwind der Sitzplatrfihrung
& Ceburisiag ey 80cm/s
einstellen
Pausenzeit bei Bewegung
a Re
Einstellung 15 - 188

& Femsteverung

BegriiBung und Begleitung
e Platzeinweiser - Einstellungen

®inBenet T 65%M) 21:44
< Einstellunge
n Promotionsdauer

& Lisfermodus Pausenzeit bei Bewegung

Supermarkteinstellungen
e Aufenthaltsdauer am Patrouillenpunkt ist

Sowtnge 1 nicht wirksam, wenn flr diesen Punkt ein
W il ——— spezielles Video geladen wurde. Die Lange
;' des Videos bestimmt die Aufenthaltsdauer
i
L%

& Femsteverung oo 62cm/s
B o q 0 ]
( Eosange weesmmas | Supermarkteinstellungen
woe o W o e Werbeeinstellungen - Videos / Bilder laden
wie nachfolgend beschrieben
“ﬂ :::‘r:‘?::gu“d em/s 62cm/s
I i iniicsuns
il Nneag Werbeeinstellungen >
A Rno . des >
& Femsteverung Werbeaktionsbild >
l e o < o 0o o |
< Werbesinstelungen Supermarkteinstellungen
¢ Promotion - Die in der Installation App
— eingestellten Routen werden hier angezeigt
und kénnen gedffnet werden
< Promo Supermarkteinstellungen

8 ¢ Promotion - Haltepunkte der jeweiligen

& Route zur Bearbeitung

M3 bearbeiten

[~} bearenen
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< 1
Werbevideo/Bild Nicht festgelegt >

Audio Nicht festgelegt >

Supermarkteinstellungen
e Promotion - Video, Bilder und Audio pro
Haltepunkt

< 1Werbeinhalte @

Primérer Bildschirm Geteilter Bildschirm

Supermarkteinstellungen
e Promotion - Auswahl ganzer oder geteilter
Bildschirm
e + Offnet Datenmedium

< Dateiauswahl

Lokale Datei  USB

Verbleibender verfigbares Festplatien Speicherd.0¢

Supermarkteinstellungen
e Promotion - USB (peanut/media)

< weasan ([ | Supermarkteinstellungen
£ s e Promotion - Auswahl der Werbedateien,
-.q_'“h & mehrere sind mdglich und werden
g el hintereinander abgespielt
¢ Konfiguration des Einkafsberaters Dosrter iter Su permarkteinstellu ngen
e Einkaufsberater - Bearbeitung der
a8 Zielpunkteinstellungen
B b
s o—
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< 1
Werbevideo/Bild Nicht festgelegt >
Audio Nicht festgelegt >

Symbol

EH>

Einkaufsberater
e Einkaufsberater - Laden von
Werbematerial und das Symbol fur die
jeweiligen Zielpunkte

Werbeaktionsbild @

bearbeiten

Einkaufsberater
e Werbeaktionsbild - wird auf dem Bedien-

Touchscreen angezeigt.

®inBetried T 65% M) 21.46
< Einstellunge
n Funktion

o Ljefermodus Bei Musik sofort tanzen C

Einstellungen
fiir Geschirrriic
kgabe

Geschwindigkeit

Individuelle Gliickwunsch-Geschwindigkeit
48 BegriBungund
& gegleitung

10cm/s

50cm/s

B Supermarktein
stellungen

& Geburtstag
einstellen
a fo
Einstellung
& Femsteverung

B 4] 1

Geburtstag einstellen
e Einstellungen

®nBewieb T 65% WD 21:46
Einstellunge
< n

Room1
—_—

ah Liefermodus

Einstellungen 1 2 3 4
© fiir Geschinriic
kgabe

Essensau BegriiBun
sgabe g

Begriiiung und
E'A Begleitung

G ‘Supermarktein
stellungen

& Ceburistag
einstelien

M Gert ist normal Ml Gerat ist abnormal

Konfigurationsdatei Konfigurationsdatei
hochladen herunterladen

A fno

Einstellung

& Femsteuerung

Ringeinstellungen
¢ Bell-System (Klingel)

#inBetieb T 65% M) 2146
Einstellunge
< n

Fernruf

& Liefermodus
Fernruf

Einstellungen
fir Geschirrriic

kgabe

Ruftask

@ Begrifiung und
o Begleitung

Ruftischzurickruf

B ‘Supermarktein Rufankommen

stellungen o Ziskort

& Ceburtstag

einstellen
Ruf erlauben beim Rickflug «

Ring
a Einstellung Automatische Rilckkehr nach Ankunft O

Verweilzeit nach Ankunft «

Fernsteuerung

¢ Fernruf - Damit Keenon App und
Rufknopfe genutzt werden kénnen, muss
die Fernruffunktion eingeschaltet sein

e Ruftask - erst zur Spile oder zur Kiiche

¢ Ruf erlauben bei Riickfahrt

¢ Automatische Riickkehr oder manuelle
Bestatigung
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®inBereb T 64% M) 2146

< Einstellunge i
n
Automatische Riickkehr nach Ankunft O
- Lisfermodus
s Verweilzeit nach Ankunft «
fiir Geschirrriic
kgabe
0 Sekunden ————————= 150s
48 Begrifungund
&3 Begleitung
Sne/aen Weitere Fernsteuerungseinstellungen >
stellungen
& f\:ﬁéﬁﬂfg Rufgeratekonfiguration
Rufknopf fir dieses Gerat
A fing Keine >
™ Einstellung 0 T
|‘ Femsteuerung Empfingereinstellung >

Fernsteuerung
e Verweilzeit
e Weitere Fernsteuereinstellungen - Bild
67
e Rufknopf fiir diese Gerat - Bild 68
e Empfangereinstellungen - Bild 69

®insered T 64% W) 21:47
< Weitere Fernsteuerungseinstellungen

Countdown fiir den Eintritt in den Rufzustand
wisheend der Bediennng dor Maschine kann sie nicht angenifin werden, nachde
benetehender Countdown abgeschiossen (&, gent d.e b,

1 Sekunden —————e 30s

Dauer des Ruf-Popup-Aufenthalts

0Sekunden ® 56

Fernsteuerung
e Weitere Fernsteuereinstellungen

®inseriet T 64% W) 21:47

Fernsteuerung

Fragen Sie nach

< Rufknopf fiir dieses Gerit
e Rufknopf fiir diese Gerat - Rufknépfe
werden zugeordnet
& Empfangereinstellung Fe rn ste u eru l1 g
o Empfangereinstellungen - Bild 70
®
L
°®

] #InBeied T 64% W 2151
< Einstellunge
4 Q Suche nach Gersten
I e e
& Begleitung itte dberprufen Sia Sas Gerst Wenn sile Gerate gefunden vaurden, khckan Sie hitte suf *Zur Bindung gehe

m supermarktein Geriit
stellungen

Seriennummer der Briicke
&y Sevunsog
einstelien

a Rno

i
Einstellung

Seriennummer des Empfangers

Seriennummer des Roboters

& Femsteuerung

() Rufteinsteliung
en

[+] ;:g‘-’e‘"s‘e"““ Rufgeratekonfiguration

Binden Sie das Rufgerst, klicken Sie dann hier, um rur entsprechenden Konfigurati

Rufeinstellungen
¢ Empfangereinstellungen -
Eingeschaltete Empfanger und evtl. Briicke
werden erkannt und mit dem Roboter
verbunden
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< Einstellunge
n
e
& Begicitung
oy Supemarktein
stellungen

& Cevuristag
einstellen

P
Einstellung
& Femsteuerung

Rufteinstellung
o

(4] Ladeeinstellun
gen

Verbleibende Batteriezeit

®inBetries T 63% W) 21:54

. 10h4m
Jetzt aufladen
Aufladung ie mal den Roboter per Hand auf seine Ladessule
schieben,?
Energiesparmodus Umfassende Energieeinsparung >
Arbeitsstunden

Ladeeinstellungen
e Energiesparmodus - Umfassend ...
schaltet den Bildschirm bei Leerlauf-
Wartezeit z.B. in der Kliche ab um Strom
Zu sparen
e Arbeitszeiten - mehrere pro Tag sind
maoglich

Einstellunge
< n

B

in
™ Einstellung
& Femsteverung

Rufteinstellung
(2 T

o Ladeeinstellun
gen

= WLAN

Ressour

@ cenpaker
Einstellungen

@ obermich

= ddsp

WLAN in der Nahe

= DevBoost-Kai36-2

= Biro TV.b,

= vosery

= HGLST

= FRITZ!Box 6670 BT

= TP-Link.46D4

*in Betriet T 63% W) 21:54

[ &

Erfolgreich verbunden

WLAN

¢ Normales WLAN mit oder ohne Passwort

e WLAN Aktivierung iiber eine Webseite -
funktioniert nicht. Man landet im Intranet, der
Robo kann die Webseite nicht 6ffnen.
Work around - Nach Login in Android den
Browser 6ffnen -> http://neverssl.com
eingeben. Dann sollte sich die Webseite 6ffnen,
funktioniert aber nicht immer

Einstellunge
< n

a R
Einstellung
& Femsteverung

o Rufteinstellung
(2 Jins

o Ladeeinstellun
gen

@ ver mich

Wahlen Sie die Karte
O &  Metro Dresden T10

O & Selgros1
L e

Auswahl des Abholpunktes
Spulméglichkeiten
Begriilungspunkt

Sitzplatz

Markerkartierungstool

Spulmaéglichkeiten
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Ressourcenpaket-Einstellungen
e Auswahl der Karte
e Festlegung welcher Origin fiuir welchen
Startpunkt Bild 74

Ressourcenpaket-Einstellungen
e Beispiel - vorhanden Origins zur

Zuordnung
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Ressourcenpaket-Einstellungen
¢ Markerkartierungstool - Link zu

Installation App
e Szene wechseln - Umschaltung zwischen
Gastronomie und Supermarkt
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ELi S V131

Hersteller Keenon Robotics Co.Ltd

SN 2C.C3:E6:E7:FO:80

Modell T10

Fermunterstitzung v3.3.1-0-gfe68b6d

Informationen zur Zertifizierung >

Uber mich
e Infos zum Roboter
e Hersteller - Mehrfachklicke 6ffnen das

Supersetup

Praktische Tipps

Praktische Tipps - Aufraumen
e Vor dem Scannen alle temporar
abgestellten Dinge wegraumen

Praktische Tipps — Robo schieben
e Robo langsam drehen <60°/s
¢ Robo nicht am Kopf schieben, Laser soll
waagerecht scannen

Praktische Tipps — Scan Startpunkt
e Korridore oder groBe leere Flachen sind
nicht als Startpunkt zum Scannen geeignet
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Praktische Tipps - Uberhinge
e Uberstehende Objekte wie Bartresen,
Ablagen, Tischplatten auf MittelfiBen mit
Sperrlinien oder -Rechtecken markieren

\\ \|

Praktische Tipps - Routen begrenzen
e Damit der Robo zum Ende des Mappings keine
unnodtigen Querrouten z.B. zwischen Tischreihen
erstellt, entlang der Fahrtrouten alles mit Linien oder
groBflachig mit Rechtecken absperren.

e Die Linien ausreichend zurilicksetzen, damit der Robo
Ausweichmoglichkeiten hat und nicht aus Versehen
in den Sperrbereich geschoben wird!

Die linke Linie wiirde ich weiter in Richtung Sitze
schieben.

=
— - | =]
J P T7em
24cm
S .

Praktische Tipps - Abstidnde Lieferort
e Abstdnde zwischen Robo und Objekten,
Wanden an Haltepunkten

Praktische Tipps - Ladestation
e Platzbedarf an Ladestation

W\ TS T5/T5pro/T9/T9pro T Ti0
A 100cm 110cm 130cm 110cm
B 40cm 45cm 55cm 45cm
C 60cm 60cm 60cm 60cm

Praktische Tipps — Ladestation
e Abstand zwischen mehreren Ladestationen
1m Mitte - Mitte
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siersbor Mok oy 210 Praktische Tipps — Passierbarkeit
e i e Level gibt die Passierbarkeit des Roboters
level 1 255cm 2110cm [105¢m,110ecm]
T8-LS [ level 2 [ 260cm ' 2120cm [115:m,120cm] a n . . .
level 3 265cm 2130cm {125¢m,130cm] e Je niedriger die Stufe, desto extremer und
R level 1 [ 270cm v 2140cm [135¢m,140em] S|Cherer |St d|e Passage
LS TOTILS- . - -
Tovro . = AEE :“‘5‘”'15“’“; e Das System ist standardmaBig auf Stufe 2
level 3 280cm 2160cm 155¢m,160cm -
level 1 275cm 2150cm [145¢m,150em] elngeSte”t’ Tlo an Sthe 1 ) a
T T T — e Systemeinstellung -> ROS-Konfiguration
level 3 285cm 2170em [165¢m,170em] B”d 83
T10 / 269cm 2137cm [127¢m,137¢m]
15em 25em Them 3¢ Praktische Tipps — Abstande Multirobot
e Abstande zwischen Robos am Origin
¢C oe g BA ?
- 40em
20em 25em 2B8em
(=) .
ov e 8l B E
—_— 25¢em 25em 40em
(3] -
g 00 B0 et

Praktische Tipps — Multirobot am Pass
P e e Parallele Bestlickung bei gentigend Platz

000 |

ARE

BHED, RS MHES, B TERTR

(@)
Praktische Tipps - Multirobot am Pass
. e Roboter Warteschlange bei Einzelbeladung
__:Q:
T 00 [s14m| T @ —@-—B¢
: %
0
\. .
ARE
U SRR, AL B CHLE 1
7 [ (8] B v 10ma i 4 56
LHULN - RUNBET = B
(b)

Praktische Tipps — Multirobot am Pass
e 3 Ausgaben fir drei Robos oder drei

HEO $E&O HEO
'ﬁ'» B‘B 'n' 9'-) 'ﬁ' a«:e Warteschlangen
. _______ ’

ERHE M Ra MR
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Praktische Tipps - Lange Korridore scannen

e Lange gleichférmige Korridore ohne sind
problematisch bei der Ortung.

e Funktioniert eine normal erstellte Karte nicht, dann
sollte man den Korridor in z.B. 10m Etappen
scannen.

e Nach 10m die Scannen Beenden Taste gedriickt
halten bis ein Menl aufgeht, in dem man
Bereichsweise die Karte scannen und aufbauen kann
(Bilder 138 - 140).

Praktische Tipps — Auf Teppich scannen
e Robo sollte auf Teppich nicht geschoben
sondern remote gesteuert werden, damit
kein Schlupf die Karte verfélscht
e Einstellungen -> Uber mich QR-Code scannen
o Installation App -> Einstellungen (Zahnrad) ->
Geschéftseinstellungen -> QR Code
Fernsteuerroboter; Roboter und Smartphone
mussen im selben LAN sein!

Praktische Tipps — In Etappen Scannen
e GroBe Flachen, wie Supermarkte in Ringen
scannen entweder von auBen nach innen

Praktische Tipps — In Etappen Scannen
e Knopf ,Punkt der geschlossenen Schleife®
schlieBt die Schleife und eine neue kann
begonnen werden.

Praktische Tipps — In Etappen Scannen
e ,Vervollstéandige geschlossene Schleife®
beendet den Schleifenmodus zum
Speichern
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. L Keenon Robotics APP
¢ Links unten Hakchen in Terms Box
. " e ,Iam a clerk" anklicken
= ¢ Scan box anklicken
e Toa ™ ™ e Bar-Code am Kopf des Robos scannen
SR e App nutzen
T5 Desk
-
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